Дійсний простір n – вимірних векторів.
Дійсним n – вимірним вектором будемо називати будь-яку упорядковану послідовність з n дійсних чисел.


Вектор будемо позначати так: 
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 будемо називати координатами або компонентами вектора 
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 будемо називати нульовим або нуль-вектором. Для векторів вводимо дві операції – додавання та множення на скаляри. Під сумою двох векторів    
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будемо розуміти вектор 
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Неважко перевірити, що операція додавання векторів має такі властивості:
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  для будь-яких векторів 
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 для будь-яких векторів 
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. Для будь-якого вектора 
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Протилежним вектором для даного вектора 
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будемо називати вектор 
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Поняття протилежного вектора дозволяє визначити операцію віднімання векторів, похідну від операції додавання.


Під різницею векторів 
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 будемо розуміти вектор 
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Визначимо тепер операцію множення вектора на скаляр. Нехай 
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 - деякій вектор, 
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[image: image29.wmf]a

l

 будемо розуміти вектор 
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Числа, на які множаться вектори, будемо називати скалярами. 


Операція множення векторів на скаляри має наступні властивості:
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 і для будь-якого вектора 
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для будь-якого вектора 
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 EMBED Equation.3  [image: image42.wmf]R
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Множина всіх дійсних n – вимірних векторів з введеними операціями додавання та множення векторів на скаляри називається дійсним простором n – вимірних векторів і позначається 
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Лінійно залежна та лінійно незалежні системи векторів.

Системою векторів в просторі 
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 будемо називати будь-яку скінчену послідовність векторів  Нехай 
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 - деяка система векторів,  
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 система скалярів. Тоді вектор 
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 називається лінійною комбінацією системи векторів 
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Лінійна комбінація називається тривіальною, якщо всі її коефіцієнти дорівнюють 0. Зрозуміло. Що тривіальна лінійна комбінація будь-якої системи векторів рівна 0.


Лінійна комбінація називається нетривіальною, якщо серед її коефіцієнтів є принаймні один ненульовий.


Система векторів називається лінійною залежністю, якщо для неї існує нетривіальна лінійна комбінація, рівна (.


Система векторів називається лінійно незалежною, якщо для неї існує лише тривіальна лінійна комбінація, рівна (.


Іншими словами, якщо
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